Oprogramowanie interfejsu ethernetowego
UNIV 2.0.2.2

& HAPCAN

AUTOMATYKA DOMOWA

1. Cechy:

e Modut jest przezroczysty dla wszystkich wiadomosci wystanych
przez komputer na magistrale i vice versa.
e Zaimplementowano nadawczy i odbiorczy bufor FIFO

2. Kompatybilnos¢:

e Firmware dla aplikacji UNIV 2.0.2.0.

e To oprogramowanie kompatybilne z ostatnig wersja..

e Firmware aplikacji mozna wgra¢ do urzadzen z bootloaderem
w wersji uart 1.1 i kompatybilnymi.

3. Wersja firmware

UNIV 2.0 . 2 . 2

wersja firmware
aplikacja modutu interfejsu ethernetowego

wersja urzadzenia
modut uniwersalny

4. Opis dziatania

Jest to aplikacja interfejsu ethernet <-> HAPCAN. Modut jest przezroczysty dla wszystkich wiadomosci wystanych
przez komputer na magistrale i z magistrali do komputera. Urzadzenie zbudowane jest z uzyciem modutu
ethernetowego EM20X firmy Tibbo. Ta aplikacja umozliwia programowanie i sterowanie systemem HAPCAN poprzez
siec lokalng LAN, a takze poprzez internet.

Dodatkowo modut EM20X moze zosta¢ zaprogramowany jako serwer web. Ten dokument nie opisuje sposobow
programowania modutu EM20X. Wiecej informacji mozna nalez¢ na stronach Tibbo (www.tibbo.com).

5. Firmware
Oprogramowanie moze by¢ zatadowane do modutu przy uzyciu HAPCAN Programatora, ktdry moze by¢ pobrany ze
strony http://siwilo.com/hapcan/software_pl.

5.1. Budowa wiadomosci

Ramka HAPCAN zostaje formowana, gdy modut odbierze pakiet 12 bajtéw z portu ethernetowego. Pierwsze 4
odebrane bajty tworzg identyfikator ramki, a pozostate 8 sq bajtami danych (od DO do D7). Ramka CAN zostaje
zamieniona na ciag 12 bajtdw i przestana przez UART do Tibbo, a nastepnie do portu Ethernet.

Tabela 1. RAMKA INTERFEJSU INTERNETOWEGO.
CAN | Typramki |Flagi| Modut | Grupa | DO | D1 | D2 | D3 | D4 | D5 | D6 | D7
UART [ Bajti [ Bajt2 | Bajt3 | Bajtd | Bajt5 | Bajt6 | Bajt/7 | Bajt8 | Bajt9 | Bajt 10 | Bajt il | Bajt 12 |

5.2. Pytanie o status
Modut nie odpowiada na pytanie o status.

5.3. Konfiguracja
Ponizsze parametry modutu mogg byc¢ konfigurowane w tej wersji firmware.
- Identyfikator modutu (numer modutu i numer grupy);
- Opis modutu (16 znakéw);
- Konfiguracja portu ethernetowego
Proces konfiguracji wykonuje sie uzywajac oprogramowania HAPCAN Programator i oprogramowania Tibbo.

5.3.1. Identyfikator

Kazdemu modutowi w sieci HAPCAN musi by¢ przypisany unikalny numer. Numer ten skfada sie z dwdch
bajtéw, numeru modutu (1 bajt) i numeru grupy (1 bajt). Numer identyfikacyjny dla interfejsu ustala sie w
konfiguracji HAPCAN Programatora.
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5.3.2. Opis modutu
Modut moze zostac opisany 16 znakami w celu utatwienia uzytkownikowi identyfikowania. Zmiane opisu
wykonuje sie uzywajac oprogramowania HAPCAN Programator.

5.3.3. Konfiguracja portu ethernet.

1. Pobrac oprogramowanie Device Explorer firmy Tibbo (www.tibbo.com), ktére umozliwi zainstalowanie
firmware komunikacji szeregowej serial-to-Ethernet.

2. Pobra¢ plik firmware komunikacji szeregowej serial-to-Ethernet np. EM_371D.BIN lub nowsze.

3. Pobra¢ oprogramowanie DS. Manager firmy Tibbo (www.tibbo.com), do konfiguracji komunikacji

szeregowej.

4. Uruchomic¢ Device Explorer. Jesli po uruchomieniu istnieje problem z wykryciem modutu, prosze wytgczy¢

firewall w Windows.

5. W Device Explorer-ze nalezy upload-owac firmware komunikacji szeregowej. Od tej pory EM20X
powinien zachowywal sie jako interfejs serial-to-Ethernet i

oprogramowanie DS Manager.

powinien by¢ widoczny przez

6. Uruchomi¢ DS. Manager i skonfigurowa¢ modut zgodnie z ponizszymi wskazéwkami.

Port ethernet-owy modutu musi zosta¢ skonfigurowany zgodnie z warunkami sieci, w jakiej ma pracowac.
Nalezy wprowadzi¢ numer IP, maske sieci i port, na ktérym bedzie odbywac sie komunikacja.

Poprawna prace interfejsu zapewniajg parametry pokazane na ponizszych rysunkach. Oprogramowanie DS.
Manager umozliwia takze aktualizacje firmware modutu EM 20X.
Ze wzgledu na to, ze dostep do urzadzenia w trakcie normalnej pracy nie wymaga autoryzacji, zaleca sie (jesli
konieczne) zabezpieczy¢ potaczenie z sieci globalnej przez odpowiednig konfiguracje firewall -a.

ettings: DS <V3.66+NL>

&% Settings: DS <V3.66+NL>

Owner hame hapcan

Device name 00000019

MaC-address 0.2.3.4.206.175

DHCP 0- Disabled
 |P-address | 192.168.0.100

Port 1001

PPPoE mode 0- Disabled
[ Gateway IP-address 192.168.0.1
Subnet mask 255.255.255.0

| Network | Connection | Serial port | Outbound packets | Al |

Registration at dDNS Server | 0- Disabled

Autoregistration on Link Serv| 0- Disabled

Save |[ Load H Password ” 0K ][ Cancel ]

| Network | Connection | Serial port | Dutbound packets | Al

|| Connection timeout [min)
Transport protocol

Link Service login
Inband commands
Data login

Routing Mode
Accept connection from

! Notification destination

|5
1-TCP

0- Disabled
| 0-Disabled
0- Disabled
0- Server [Slave)
0- Any |P-address

0- Last port

[ Save | [ Load

][ Password “ 0K H Cancel ]

Rysunek 1. Ustawienia ‘Network’

&% Settings: DS <V3.66+NL>

| Netwark | Connection| Serial port | Outbound pac}(glrs%mAlvlr

Serial interface 2- Automatic

RTS/CTS flow control 0- Disabled or remote

DTR mode ) 0- Idle or remote
Power-up DTR state 0-LOW

Baud rate 7- 115200 bps

Pari}y 0- None

Data bits 1- 8 bits

Soft entry inta Serial programn - Disabled
On-the-Fly commands | 0- Disabled

Naotification bitmask 0

Save |[ Load ” Password ][ 0K ][ Cancel ]

Rysunek 3. Ustawienia ‘Serial port’

Rysunek 2. Ustawienia ‘Connection’

Settings: DS <V3.66+NL>

Network | Connection | Serial portj Outbound packets LAII

Max intercharacter delay
Start on any char
‘  Use start-character

Max packet length

Use stop-character

Number of post-characters

Start character (ASCI| code) | 0

Stop-character [ASCll code] | 0

255

1
1-Yes
0-No

0-No

]

[ Save | [ Load

][ Password ” 0K ” Cancel ]

Rysunek 4. Ustawienia ‘Outbound packets’
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5.3.4. Reset ustawien.
Istnieje mozliwos¢ skasowania wszystkich ustawien (w tym hasta dostepu) modutu EM202 zainstalowanego
w ETH 1.0.

Procedura kasowania ustawien:

1. Odfaczy¢ zasilanie od modutu

2. Zewrzec¢ i przytrzymac jumper JP1

3. Podtaczy¢ zasilanie modutu trzymajac zwarty jumper przez przynajmniej 3 sekundy.

4. Rozewrze¢ jumper.

Rozpoczecie procesu kasowania sygnalizowane jest naprzemiennym $wieceniem diody zielonej i czerwonej.
Po skasowaniu ustawien modut zostanie automatycznie zrestartowany i bedzie gotowy do pracy. Nastepnie
nalezy dokonaé¢ nowych ustawien uzywajac DS Manager-a firmy Tibbo.

6. Wersja dokumentu

Plik Opis Data
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