PRZYCISK DO PUSZKI
UNIV 3.1.3.x

& HAPCAN

AUTOMATYKA DOMOWA

1. Cechy

e 14 kanatowy modut przycisku do puszki. Obstuguje do
14 bezpotencjatowych przyciskdw podtaczonych do
modutu

e Mozliwos¢ podigczenia panela dotykowego TS Sensor
firmy Berker

e Mozliwos¢ podtaczenia diod LED sygnalizujacych stan
innych urzadzen w sieci

e Umozliwia podtaczenie cyfrowego sensora 1-wire
DS18B20 lub DS1822

e Mierzy temperature od -55°C do +125°C.

e Dokfadno$¢ pomiaru £0.5°C z uktadem DS18B20, lub
+2.0°C z uktadem DS1822

e 12 bitowa rozdzielczo$¢ temperatury

e Napiecie zasilania 10-24V

e Maksymalny pobor pradu 40mA z podtgczonymi 14
diodami

¢ Do montazu w gtebokiej puszce instalacyjnej

o Wymiary 44x44x25 mm

e Dziatanie urzadzenia zalezne jest od zainstalowanego
w nim oprogramowania firmware.

e Schemat ideowy i projekt ptytki PCB urzadzenia sq do
pobrania na stronie_hapcan.com

2. Wersja aplikacji

UNIV 3 . 1 . 3 . X

| wersja firmware
wersja aplikacji (14 kanatowy przycisk do puszki)
typ aplikacji (przycisk)
wersja procesora
procesor uniwersalny

3. Dane techniczne

Strona magistrali

Parametr Symbol Wartos¢ Jednostka
Napiecie zasilania Us 10-24V \Y
Pobér pradu bez LED Is 14 mA
Maksymalny pobor pradu (z wiaczonymi 14 diodami LED) Tsmax 40 mA
Typ ztacza magistrali 4 ztacza zaciskowe 1.5mm?

Wejscia przyciskow

Parametr Symbol Wartos¢ Jednostka
Typ ztacza Elastyczny przewdd wstazkowy
Przekrdj przewodu potaczeniowego s 0,13 mm?
1P pota 9 26 AWG
Dtugos¢ przewodu wejsciowego | 0,25 m
Sensor temperatury
Parametr Symbol Wartos¢ Jednostka
Zakres odczytu temperatury T -55 - +125 °C
Rozdzielczo$¢ odczytu temperatury Tres 0.0625 °C
DS18B20+:
+2
. +0.5 (-10°C - +85°C) N
Doktadnos¢ odczytu Terr DS1822: C
+3
+2 (-10°C - +85°C)

Typ ztacza

2 ztacza zaciskowe 1.5mm?
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4. Hardware

4.1. Schemat
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu UNIV 3.1.3.x
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4.2. Podiaczenie
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diody wymagane tylko dla hardware revision 3 lub starszych

Potaczenie magistrali HAPCAN
+24V - brazowy i niebieski
GND - biato-brazowy i biato-niebieski
CANH - biato-pomaranczowy
CANL - pomaranczowy

Jesli modut jest pierwszy lub ostatni na magistrali,
to pomiedzy piny CANH i CANL musi by¢ wigczony rezystor 120ohm.

Rysunek 2. Schemat potaczen z tradycyjnymi wiacznikami
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HAPCAN UNIV 3.1.3.x Berker 75900032 Beker TS Sensor

Rysunek 3. Schemat potaczen z panelem dotykowym TS Sensor firmy Berker
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4.3. Schemat montazowy

o Ptytka drukowana PCB UNIV 3.(1-3-5).x.x -rev4 dla modutu UNIV 3.1.3.x
e Wymiary ptytki 40mm x 40mm
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4.4. Elementy
Oznaczenie Ilosé¢ | Typ Obudowa Opis
C1, C5, C6, C7, C8, C10, C11 7 100nF/50V 0805 Kondensator
C2,C3 2 22pF/50V 0805 Kondensator
C4 1 10uF/16V (X5R) 0805 Kondensator
c9 1 10uF/50V 1210 Kondensator
C12 1 10uF/16V SMA, SMB Kondensator tantalowy
R1, R3, R20, R21, R22, R23,
R24, R25, R26, R27, R28, 16 10k 0805 Rezystor
R29, R30, R31, R32, R33
R2 1 470 Ohm 0805 Rezystor
R4 1 51k 1% 0805 Rezystor
R5 1 10k 1% 0805 Rezystor
R6, R7, R8, R9, R10, R11,
R12, R13, R14, R15, R16, 14 1k 0805 Rezystor
R17, R18, R19
R34 1 2k2 0805 Rezystor
R38 1 0 Ohm 0805 Rezystor
L1, L2 2 BLM21A102SPT 0805 Dtawik
Y1 1 8MHz HC49-S Rezonator kwarcowy
D1 1 P6SMB33CA DO-214 Dioda zabezpieczajaca
D2 1 S1D DO-214 Dioda prostownicza
D4, D5 2 1N4148 0805 Dioda prostownicza
IC1 1 UNIV 3 CPU SOIC-28 Procesor uniwersalny HAPCAN
1C2 1 MCP2561-E/SN SOIC-8 CAN transceiver Microchip
I1C3 1 MCP1790-5002EDB SOT-223 Regulator napiecia Microchip
CON1, CON2, CON3 3 ARK2 L10xW9xH12, raster 5mm Ztacze zaciskowe
CON5a 1 Z1202-16G 2x8pin, raster 2,54mm Ztacze kotkowe na pcb
CON5b 1 AWP-16 2x8pin, raster 2,54mm Ztacze IDC na przewdd
Przewod 1 16-to zytowy Raster 1,27mm Przewod wstazkowy
TEMP 1 DS18B20+ TO-92 Czujnik temperatury
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4.5. Obudowa
e Obudowa C-BOX firmy Italtronic do montazu w puszce instalacyjnej o $rednicy g60mm
e Wymiary obudowy: 43,8mm x 43,8mm x 25,1mm
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4.6. Obrobka mechaniczna

Zakreskowany na czerwono obszar nalezy wycigc.
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4.7. Etykieta
Edytowalna wersja etykiety dostepna jest na stronie hapcan.com.
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5. Uruchomienie

5.1. Pomiar napiecia zasilajacego procesor

Po sprawdzeniu poprawnosci i jakosci lutowania nalezy podtaczy¢ napiecie zasilajace z magistrali jednoczesnie
mierzac napiecie zasilajace procesor. W tym celu nalezy podfaczy¢ woltomierz do zaciskéw 2 i 3 zlgcza ICSP.
Napiecie zasilajace procesor powinno wynosi¢ okoto 5V.

Rysunek 3. Pomiar napiecia zasilajacego procesor
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5.2. Sprawdzenie dziatania zegara procesora

Prawidiowe dziatanie (taktowanie) procesora mozna skontrolowac podtaczajac tymczasowo diode LED do zaciskow
3 i 5 ztacza ICSP. Po wiaczeniu zasilania dioda powinna zaswieci¢ dwukrotnie w sekwencji 1s $wieci — 1s nie $wieci
- 1s Swieci. Jesli procesor jest w trybie programowania dioda zaswieci sie tylko raz przez 50ms.

Rysunek 4. Sprawdzenie dziatania zegara procesora

5.3. Wgranie oprogramowania firmware

Do prawidtowego dziatania urzadzenie wymaga wgrania oprogramowania firmware. Firmware wgrywa sie przy
pomocy programu HAPCAN Programator. Oprogramowanie firmware i program HAPCAN Programator dostepne sa
na stronie hapcan.com.

6. Licencja

ﬁ Urzadzenie Projektu Automatyki Domowej HAPCAN, Copyright (C) 2018 hapcan.com

To jest wolne urzadzenie. Mozesz modyfikowac i rozprowadzac urzadzenie i jego dokumentacje na warunkach licencji
0 grr]d?/:/)grrge GNU General Public License, opublikowanej przez Free Software Foundation, w wersji 3 lub (wedtug Twojego wyboru)
w jakiejkolwiek wersji pézniejszej.

Niniejsze urzadzenie rozpowszechniane jest z nadziejq, iz bedzie one uzyteczne, jednak BEZ JAKIEJKOLWIEK
GWARANCII, réwniez bez gwarancji PRZYDATNOSCI HANDLOWE] albo PRZYDATNOSCI DO OKRESLONYCH CELOW.
W celu uzyskania blizszych informacji zobacz petng tresc licencji GNU GPL.

Free as in Freedom

Powinienes byt otrzymaé licencie GNU GPL razem z dokumentacjq urzadzenia. Jesli nie spdjrz na
http://www.gnu.org/licenses/gpl-3.0.html.

7. Wersja dokumentu

Plik Wersja Opis Data
hardware

univ_3-1-3-x_a_pl.pdf rev3 Wersja oryginalna Czerwiec 2014

univ_3-1-3-x_b_pl.pdf rev4 Nowa wersja hardware (revision 4) Listopad 2014

univ_3-1-3-x_c_pl.pdf rev4 Zmiana zigcza CON5 Kwiecien 2017

univ_3-1-3-x_d_pl.pdf rev4 Dodano schemat potaczenia z panelem dotykowym TS Sensor firmy Berker Styczen 2018
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