& HAPCAN

AUTOMATYKA DOMOWA

OPROGRAMOWANIE PRZEKAZNIKA BISTABILNEGO

UNIV 3.2.4.3

1

. Cechy

Oprogramowanie przekaznika bistabinego UNIV 3.2.4.x
3 instrukcje sterujace przekaznikami (wlacz, wylacz, zaneguj)

3 instrukcje blokujace.

6 timer-6w (1 dla kazdego przekaznika) 1s-24h opdzniajacych wykonanie

instrukcji

Umozliwia zdefiniowanie 128 wiadomosci CAN, ktére odebrane przez

modut mogg zmieni¢ jego stan

Umozliwia okreslenie stanow poczatkowych przekaznikdéw po witaczeniu

zasilania modutu.

Pomiar czasu od witaczenia urzadzenia
Umozliwia skonfigurowanie polaryzacji cewek przekaznikéw
Monitorowanie stanu zdrowia modutu
Nadawczy (42 wiadomosci) i odbiorczy (42 wiadomosci) bufor FIFO do

i z magistrali

2. Kompatybilnos$é
Firmware kompatybilne z poprzednim UNIV 3.2.4.1

Dodano obstuge ramki PYTANIE O NAZWE KANALU (0x117)
Firmware mozna wgra¢ do urzadzen z bootloaderem w wersji 3.1

()

i kompatybilnymi.

. Wersja firmware

UNIV 3

3

wersja firmware
wersja aplikacji (przekaznik bistabilny 16A)
typ aplikacji (przekaznik)

wersja procesora

procesor uniwersalny

4. Ramki komunikacyjne (wiadomosci)

4.1. Budowa ramki przekaznika

Modut wysyta na magistrale jedna wiadomos$¢ dla kazdego kanatu w chwili, gdy zmieni sie stan jednego

z przekaznikdw. Ponizsza tabela pokazuje znaczenie poszczegolnych bajtéw w ramce przekaznika.

Tabela 1. RAMKA PRZEKAZNIKA (0x302).

[ Typ ramki [ Flagi

[ Modut | Grupa

[ bo [ b1 [ p2 [ D3 | D4 [ D5 | D6 [ D7

[ ox302 [3]2]1]0o] Node Nr [ Group Nr

| oxFF | oxFF [ KANAt | STAN [ oOxFF__ | INSTR1 | INSTR2 [ TIMER

0x302 — modut uniwersalny, przekaznik

o= |N|W

obpP

- flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
- flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
- flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
- flaga odpowiedzi. Jesli ramka zostata wystana w skutek zapytania o stan to ODP = 1, inaczej ODP = 0.

ODP = 0 informuje, ze stan modutu wtasnie sie zmienit.
Node Nr | - numer modutu wysytajacego wiadomosé

Group Nr

- numer grupy modutu wysytajacego wiadomosé

KANAL - numer przekaznika
STAN - aktualny stan przekaznika: 0x00 - wytaczony, OXFF - wtaczony

INSTR1 - instrukcja, ktora oczekuje na wykonanie, lub wartos¢ OxFF, jesli zadna nie oczekuje

INSTR2 - drugi bajt instrukcji oczekujacej na wykonanie, lub OxFF

TIMER - czas opOznienia instrukcji oczekujacej na wykonanie dla danego kanatu, lub 0x00,
jesli zadna nie oczekuje
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4.2. Pytanie o status
Stan modutu moze by¢ sprawdzony poprzez wystanie ramki PYTANIE O STATUS (0x109) (Tabela 2).

Tabela 2. Ramka PYTANIE O STATUS (0x109).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox109 [ ox0 | KOMPID1 [ KOMPID2 | OxXX | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX_ | OxXX | OxXX_ | OxXX_ |
[ 0x1090 | - Ramka PYTANIE O STATUS

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktory jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartoéci

W odpowiedzi przekaznik przesle ramki statusu (jedna dla kazdego przekaznika) (Tabela 3). Znaczenie bajtow jest
identyczne jak dla Tabela 1.

Tabela 3. Odpowiedz na PYTANIE O STATUS.

[Typramki |  Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 | D5 [ D6 [ D7 |
[ ox302 | ox1 | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF__ | 0x01 | STAN | OxFF__| INSTR1 | 0x01 | TIMERL |
[Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 | D3 | D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ 0x302 [ oxt | NodeNr | GroupNr [ OxFF | OxFF | o0x02 | STAN | oOxFF__ | INSTR1 | 0x02 [ TIMER2 |
[Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 | D3 | D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ 0x302 [ oxt | NodeNr | GroupNr [ OxFF | OxFF | 0x03 | STAN | OxFF__ | INSTR1 | 0x04 [ TIMER3 |
[Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 | D3 | D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ 0x302 [ oxt | NodeNr | GroupNr [ OxFF | OxFF | o0x04 | STAN | OxFF__ | INSTR1 | 0x08 [ TIMER4 |
[Typramki |  Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ 0x302 [ oxt | NodeNr | GroupNr [ OxFF | OxFF | o0x05 | STAN | OxFF__ | INSTR1 | 0x10 [ TIMER5 |
[Typramki [ Flagi [ Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox302 | ox1 | NodeNr | GroupNr | OxFF | oxFF__ | o0x06 | STAN | oOxFF__| INSTR1 | 0x20 | TIMER6 |
4.3. Pytanie o UPTIME
Modut odpowiada na pytanie o czas jaki uptynat od startu (up time).
Tabela 4. Ramka PYTANIE O UPTIME (0x113).
[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 | D2 [ D3 [ D4 | D5 | D6 | D7 |
[ ox113 | ox0 [KOMPID1 [ KOMPID2 | OxXX | OxXX | NodeNr [ Group Nr | OxxX [ OxXX [ OxXX | OxxX |
[ 0x1130 | - Ramka PYTANIE O UPTIME
KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest pytany

- numer grupy modutu, ktéry jest pytany

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci
Tabela 5. Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME (0x113).
[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox113 | oxi | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF__ | OxFF__ | OxFF__ | UPTIME3 | UPTIME2 | UPTIMELl | UPTIMEO |
| 0x1131 ] - Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME

Node Nr - numer modutu sterownika
Group Nr - numer grupy modutu sterownika
- (UPTIME3*2563+UPTIME2*2562+UPTIME1*256"+UPTIME0*256°) w sekundach

© 2022 hapcan.com univ_3-2-4-3a_pl.pdf - strona 2/ 7



\ OPROGRAMOWANIE PRZEKAZNIKA BISTABILNEGO
& HAPCAN
AUTOMATYKA DOMOWA UNIV 3-2-4-3

4.4. Pytanie o STAN ZDROWIA modutu
Modut odpowiada na pytanie o jego kondycje.

Tabela 6. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 | D7 |
| ox115 | 0x0 | KOMPID1 | KOMPID2 | 0x01 | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX | OxXX_ | OxXX_ | OxXX__|
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- pytanie o status
- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci
Tabela 7. Ramki odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).
[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO I D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7
[ ox115 | oxi | NodeNr | GroupNr | 0x01 | RXCNT | TXCNT | RXCNTMX | TXCNTMX |CANINTCNT| RXERRCNT | TXERRCNT |
[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS

Node Nr |- numer modutu sterownika

Group Nr_ |- numer grupy modutu sterownika

0x01 - ramka 1 (stany od ostatniego wtaczenia)
RXCNT - aktualny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO
TXCNT |- aktualny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO
RXCNTMX |- maksymalny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO od czasu wtaczenia modutu
TXCNTMX |- maksymalny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO od czasu wtgczenia modutu
CANINTCNT |- ilos¢ restartdw interfejsu CAN

RXERRCNT |- aktualny rejestr bledéw odbioru interfejsu CAN

TXERRCNT |- aktualny rejestr btedéw nadawania interfejsu CAN

DI [ b2 [ b3 | b4 | b5 | D6 | D7
OXxFF__ | OxFF___ | RXCNTMXE | TXCNTMXE [CANINTCNTE | RXERRCNTE | TXERRCNTE |

DO
0x02

[ Typramki | Flagi [ Modut [ Grupa
[ ox115 | oxt [ NodeNr [ Group Nr

[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na PYTANIE O STAN ZDROWIA

Node Nr_[- numer modutu sterownika

Group Nr_[- numer grupy modutu sterownika

0x02 - ramka 2 (maksymalne zarejestrowane stany i zapisane w pamieci eeprom)

RXCNTMXE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej poziom zajetosci bufora odbiorczego
FIFO

TXCNTMXE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej poziom zajetosci bufora nadawczego
FIFO od czasu wiaczenia modutu

CANINTCNTE |- maksymalna zarejestrowana w pamieci nieulotnej iloé¢ restartéw interfejsu CAN

RXERRCNTE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej rejestr btedéw odbioru interfejsu CAN

HHIL

TXERRCNTE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej rejestr btedéw nadawania interfejsu
CAN

Aby wyzerowa¢ wartosci maksymalne zapisane w pamieci eeprom modutu, nalezy wysta¢ ramke jak w Tabela 8.
Modut nie odpowiada na te ramke.

Tabela 8. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O WYZEROWANIE (0x115).

[ Typramki | Flagi_ | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
| ox115 | o0x0 | KOMPID1 | KOMPID2 | 0x02 | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX | OxXX | OxXX_ | OxXX__|
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- pytanie o wyzerowanie

- numer modutu, ktéry jest pytany

- numer grupy modutu, ktéry jest pytany

- dane nieistotne, mogq by¢ dowolnej wartosci
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4.4. Pytanie o NAZWE KANALU modutu
Modut wysyta na magistrale 5 ramek dla kazdego kanatu zawierajgacych nazwe kanatu (przekaznika).

Tabela 9. Ramka PYTANIE O NAZWE KANAtU (0x117).

[ Typramki | Flagi [ Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox117 | o0x0 | KOMPID1 | KOMPID2 | CHANNEL | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX | OxXX_ | OxXX__ | _OxXX__|
[ 0x1170 | - Ramka PYTANIE O NAZWE KANALU

Tabela 10. Ramki odpowiedzi

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer pytanego kanatu, 0x00-wszystkie kanaty
- numer modutu, ktéry jest pytany

- numer grupy modutu, ktéry jest pytany

- dane nieistotne, mogq by¢ dowolnej wartosci

na PYTANIE O NAZWE KANALU (0x117).
D2

[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO I D1 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ oxi17 0x1 | NodeNr | GroupNr | FRAMENR | Chari | Char2 | cChar3 | Char4 | Char5 | Char6 | Char7 |
[ ox117 ] oxt | NodeNr | GroupNr | FRAMENR | Char8 [ Char9 [ Chari0 | Charil | Charl2 [ Chari3 | Chari4 |
[ ox117 ] oxt | NodeNr [ Group Nr | FRAMENR | Charl5 [ Charl6 | Chari7 | Chari8 | Charl9 [ Char20 [ Char21i |
[ ox117 [ o0x1 | NodeNr | Group Nr | FRAMENR | Char22 | Char23 | Char24 | Char25 | Char26 | Char27 | Char28 |
[ 0x117 [ Oxt [ NodeNr [ Group Nr | FRAMENR | Char29 | Char30 | Char31 | Char32 | 0x00 | 0x00 | 0x00 |
[ 0x1171 |- Ramka odpowiedzi na PYTANIE O NAZWE KANALU

5. Sterowanie
Modut moze by¢ sterowany bezposrednio z komputera, lub posrednio - przez inne moduty. W obu przypadkach mozna
wykorzysta¢ opisane ponizej instrukcje sterujace. Instrukcje blokujace OxDD-0xDF mozna wykorzystaé tylko przy

sterowaniu posrednim.

Node Nr_[- numer modutu sterownika

5.1. Instrukcje sterujace
W tabeli zebrano instrukcje wykonywane przez modut.

Group Nr |- numer grupy modutu sterownika

FRAMENR |- kanat modutu i numer ramki, bity <7:3>-numer kanatu, bity <2:1>-numer ramki (1-5)

- pojedynczy znak z nazwy kanatu

Tabela 11. Kodowanie instrukcji sterujgcych modutem

- Stero-
Kod Instrukcji wanie
Instrukcja Opis ~§ 9
INSTR1 [ INSTR2 [ INSTR3 [ INSTR4 | INSTR5 | INSTR6 | INSTR7 | INSTR8 S| B
&
WYLACZ 0x00 | KANAE [ TIMER [ 0xXX | 0xXX | OxxX | 0xxXx | oxxx | Wyiaczy wybrane przekaZniki, pozostafe pozostana bez
Wiaczy wybrane przekazniki, pozostate pozostang bez
WLACZ 0x01 | KANAL | TIMER | OxXX OxXX 0xXX 0xXX 0XXX | ,rian AR
Ustawi stan wybranych przekaznikéw na przeciwny,
ZANEGUJ 0x02 | KANAL | TIMER | OxXX OXXX | OxXX [ OxXX OXXX pozostate pozostana bez zmian.
0xXX - bajt moze mie¢ dowolng wartos¢
KANAL Opis
0x01 - <00000001> - tylko przekaznik K1
0x02 [ - <00000010> - tylko przekaznik K2
0x03 | - <00000011> - przekaznik K1 i K2
0x04 - <00000100> - tylko przekaznik K3
0x3F |- <00111111> - przekaznik K1,K2,K3,K4,K5,K6

bit <0> - przekaznik K1, bit <1> - przekaznik K2, bit <2> - przekaznik K3,
bit <3> - przekaznik K4, bit <4> - przekaznik K5, bit <5> - przekaznik K6

TIMER Opis
0x00 | - instrukcja zostanie wykonana natychmiast
0x01 - instrukcja zostanie wykonana z op6znieniem 1s
OxFF | - instrukcja zostanie wykonana z opdznieniem 24h
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Odblokuje wybrane boksy - boksy zostang sprawdzone
ODBLOKUJ BOKS 0xDD | BoksX | BoksY 0xXX OxxX 0xXX 0xXX OxxX przy odebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali v
Zablokuje wybrane boksy - boksy zostang pominiete przy
ZABLOKUJ BOKS OxDE | BoksX | BoksY 0xXX 0xXX O0xXX 0xXX 0xXX odebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali v
Zaneguje blokade tzn. zablokuje boksy jesli byty
ZANEGUJ] BLOKADE OxDF | BoksX | BoksY [ OxXX OxXX 0xXX 0xXX 0xXX odblokowane i vice versa Vv
0xXX - bajt moze mie¢ dowolng wartos¢
BoksX Opis
0x00 | - od Boksu 1
0x01 [ - od Boksu 2
0x7F | - od Boksu 128
BoksY Opis
0x00 [+ 0 -(i zaden inny)
0x01 + 1 -(i jeden nastepny)
0x7F | +127 -(i 127 nastepnych)
5.2. Timer

Wykonanie wszystkich instrukcji (oprécz blokujacych OxDD-0xDF) moze by¢ opodznione wykorzystujac timer-y.
Kazdy kanat posiada wiasny niezalezny timer. Czas opdznienia moze by¢ ustawiony w zakresie 1s - 24h. Ponizszy
wykres pokazuje zalezno$¢ czasu opdznienia od wartosci rejestru TIMER.

100000

10000

Czas opoznienia [s]

1000

100

10

24h, krok 15min

60min, krok 1min

5min, krok 5s

60s, krok 1s

Rysunek 1. Zalezno$¢ czasu opdznienia od wartosci rejestru TIMER.

5.3. Sterowanie bezposrednie

Sterujac bezposrednio nalezy wysta¢ na magistrale, ciag bajtow jak w Tabeli 12. W odpowiedzi modut wysle ramki

aktualnych stanodw.

Tabela 12. Ramka STEROWANIE BEZPOSREDNIE (0x10A)

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO D1 [ D2 D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[_ox10A [ 0x0 | KOMPID1 [ KOMPID2 | INSTR1 INSTR2 | Node Nr | Group Nr | INSTR3 | INSTR4 | INSTR5 | INSTR6 |
[ 0x10A0 | - ramka zawierajaca instrukcje do wykonania

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest sterowany
- numer grupy modutu, ktdry jest sterowany
INSTR1-6 | - 6 bajtéw instrukcji do wykonania

5.4. Sterowanie posrednie

Przy sterowaniu posrednim modut bedzie reagowat na wiadomosci wystane przez inne moduty w sieci. To, ktére
wiadomosci majg oddziatywa¢ na modut, okresla sie podczas konfiguracji zaleznosci komunikacyjnych. Zaleznosci
te zdefiniowane sg w 128 boksach (komoérkach pamieci).
Sterowanie posrednie posiada mozliwo$¢ ustawienia prostych warunkéw wykonania instrukcji. Wykorzystuje sie do
tego instrukcje blokujace jak w Tabeli 9. Instrukcji blokujgcych nie mozna uzy¢ w sterowaniu bezposrednim.

6. Konfiguracja

Ponizsze parametry modutu mogg by¢ konfigurowane w tej wersji firmware. Konfiguracje wykonuje sie uzywajac
oprogramowania HAPCAN Programator.

6.1. Identyfikator modutu

Kazdemu modutowi w sieci HAPCAN musi by¢ przypisany unikalny numer. Numer ten sktada sie z dwdch bajtow,
numeru modutu (1 bajt) i numeru grupy (1 bajt). Przynalezno$¢ modutu do konkretnej grupy moze mieé znaczenie
przy programowaniu systemu. Na przykiad niektore urzadzenia moga reagowaé na wiadomos$¢ wystang przez
dowolny modut w danej grupie.
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6.2. Opis modutu
W celu utatwienia uzytkownikowi identyfikowania modutu w sieci, moze on zostac opisany 16 znakami.

6.3. Nazwy przekaznikéw
Kazdy przekaznik moze by¢ opisany 32 znakami.

6.4. Stany poczatkowe przekaznikéw po wiaczeniu zasilania

Dla kazdego przekaznika indywidualnie mozna okresli¢ stan, jaki przyjmie po wiaczeniu modutu (np. po zaniku
zasilania). Przekaznik moze by¢ wytaczony, wiaczony lub przyjaé ostatni stan zapisany w nieulotnej pamieci. Zapis
stanu przekaznikéw do nieulotnej pamieci nastepuje po 6s od wykonania instrukcji.

6.5. Polaryzacja przekaznika

Dla kazdego przekaznika indywidualnie mozna okresli¢ polaryzacje jego cewki: normalna (gdy podanie potencjatu
dodatniego na pin Al cewki powoduje zwarcie stykédw NO) lub odwrécona (gdy podanie potencjatu dodatniego na
pin A2 cewki powoduje zwarcie stykdw NO)

6.6. Notatka tekstowa.
Do 1024 znakoéw tekstowych moze byc¢ zapisanych do pamieci procesora. Moga to by¢ np. uwagi do konfiguracji
modutu

6.7. Zaleznosci komunikacyjne

Do programowania zaleznosci pomiedzy modutami stuzy sterowanie posrednie, czyli sterownie wiadomosciami
pochodzacymi od innych modutéw. Kazdy modut podczas zmiany jego stanu (np. wcisniecia lub zwolnienia
przycisku w module przycisk) wysyta informacje, ktéra moze by¢ wykorzystana do sterowania tym samym
modutem, a takze do sterowania innymi modutami znajdujacymi sie na magistrali. W tym celu modut posiada 128
boksow (komdrek pamieci), do ktérych mozna wpisa¢ wiadomosci, na jakie modut ma reagowad, kiedy odbierze je
z magistrali. Kazdy boks zawiera informacje o tym, jaka wiadomos$¢ ma zainicjowac dziatanie oraz jaka instrukcja
ma by¢ wykonana kiedy ta wiadomosc¢ zostanie odebrana.

Box4

Na rysunku obok zaprogramowano instrukcje
negowania aktualnego stanu przekaznika K2
w momencie odebrania wiadomosci pochodzacej od
modutu przycisk o ID (4,1) - patrz na opis ramki
przycisk w dokumencie ,Opis oprogramowania” dla
modutu przycisk.

Wyzyst
wiykanaj instrukeje i WKz [ k3 Zopodienim

Zanegui Y| FrarkE ke [os -

Praechnyé

|=30 =10 =04 =01 =FF =FF <02 =FF x00 =FF =FF =FF

OPERATORY

PRl

¥ - bail i bedie sprawczany Bajty wiadomosci zapisane sq w formacie
ot e v st o || szesnastkowym.
Modut Wiadomoss Opis A . . . .
Operatory przed bajtami informuja, ze modut

zareaguje na wiadomos¢ odebrang z magistrali,
ktorej ten bajt:

- moze mie¢ dowolng wartos¢

- bedzie identyczny z tutaj podanym

- bedzie rézny od tutaj podanego

- bedzie mniejszy lub réwny tutaj podanemu

- bedzie wiekszy lub réwny tutaj podanemu

VATIXZ

W tym przykfadzie:

=30 =10 - wiadomo$¢ od modutu przycisk

=04 =01 - ID modutu to (4,1)

=FF =FF - te bajty nie sq wykorzystywane w module przycisk i sa zawsze rowne OxFF
<02 - numer przycisku mniejszy lub réwny 2, czyli 1 lub 2
=FF - przycisk wcisniety
x00 - jest to bajt informujacy o stanie diody LED w module przycisk. Poniewaz nie chcemy uzaleznia¢

wykonania instrukcji od tego bajtu, wiec moze on mie¢ dowolng wartosc.
=FF =FF =FF - te bajty nie sgq wykorzystywane w module przycisk i sq zawsze réwne 0xFF

W konsekwencji modut wykona instrukcje kiedy odbierze wiadomos$¢ od modutu przycisk o ID (4,1), ze przycisk 1 lub 2
zostat wcisniety. Instrukcja wykona sie niezaleznie od tego czy dioda LED w module przycisk $wieci sie, czy nie.

Kazda wiasna i odebrana z magistrali wiadomos¢ informujaca o zmianie stanu modutu jest sprawdzana z kazdym
aktywnym (odblokowanym) boksem w kolejnosci od boksu nr 1 do 128. W zwigzku z tym mozna ustawi¢ reakcje
na te samg wiadomos$¢ w dwoéch lub wiecej boksach. Na przyktad w pierwszym instrukcja moze wykonac sie bez
opoOznienia, a w drugim kolejna instrukcja po definiowanym czasie. Wazne jest zachowanie logicznej kolejnosci
wykonywania instrukcji, aby uzyska¢ pozadane dziatanie modutu. Wywotanie instrukcji, ktéra ma wykonac sie bez
opoznienia anuluje ustawiong dotychczas instrukcje z opoéznieniem.

Boksy mozna dynamicznie aktywowa¢ (odblokowywacd) i dezaktywowaé (zablokowywadé). Stuzg do tego instrukcje
blokujace (Tabela 9). W ten sposdob mozna kontrolowac jakie boksy majg by¢ sprawdzane po odebraniu
wiadomosci.
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7. Licencja

“ Licencja MIT
™  Oprogramowanie sprzetowe Projektu Automatyki Domowej HAPCAN, Prawa autorskie © 2022 hapcan.com
open source . )
Niniejszym udziela sie bezptatnego zezwolenia kazdej osobie, ktdra uzyskata kopie tych materiatow autorskich
mmmm | POwiazanych plikéw dokumentacji (,Materiaty Autorskie”), na korzystanie z Materiatow Autorskich bez ograniczen,
I w tym bez ograniczen na prawa do uzywania, kopiowania, modyfikowania, tgczenia, publikowania, rozpowszechniania,
I I udzielania sublicencji i/lub sprzedawania kopii Materiatow Autorskich oraz zezwalania na to osobom, ktérym Materiaty
Autorskie sg dostarczane, pod nastepujacymi warunkami:

Powyzsza informacja o prawach autorskich i niniejsza informacja o pozwoleniu beda dotaczone do wszystkich kopii lub
istotnych czesci Materiatow Autorskich.

MATERIALY AUTORSKIE SA DOSTARCZANE ,TAK JAK SA”, BEZ JAKICHKOLWIEK GWARANCII, IWYRAzNYCH ANI
DOMNIEMANYCH, W TYM MIEDZY INNYMI, ALE NIE WYLACZNIE, GWARANCII PRZYDATNOSCI HANDLOWE],
PRZYDATNOSCI DO OKRESLONEGO CELU 1 NIENARUSZANIA PRAW. W ZADNYM WYPADKU AUTORZY LUB
WLASCICIELE PRAW AUTORSKICH NIE PONOSZA ODPOWIEDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK ROSZCZENIA, SZKODY
LUB INNA ODPOWIEDZIALNOSC, CZY TO Z TYTULU UMOWY, CZYNU NIEDOZWOLONEGO, CZY W INNY SPOSOB,
MAJACA ZWIAZEK Z MATERIALAMI AUTORSKIMI, UZYTKOWANIEM LUB INNYMI CZYNNOSCIAMI WYNIKAJACYMI
Z UZYWANIA MATERIALALOW AUTORSKICH.

8. Wersja dokumentu

Plik Opis Data
univ_3-2-4-3a_pl.pdf Wersja oryginalna Pazdziernik 2022
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