ﬁ HAPCAN PRZEKAZNIK BISTABILNY 16A

AUTOMATYKA DOMOWA UNIV 3.2.4.x

1. Cechy

e Sterownik szesciu przekaznikow bistabilnych 16A 250V

e Zastosowano przekazniki jednocewkowe umieszczone
na podstawkach

e Dostepny w dwoch wersjach:

- z przekaznikami o maksymalnym pradzie

rozruchowym do 30A

- z przekaznikami o maksymalnym pradzie

rozruchowym do 320A

Napiecie zasilania z magistrali 16-24V DC

Pobdr pradu z magistrali 8,3mA

Do montazu na szynie DIN

Wymiary 90x106x53 mm (6 modutow)

Dziatanie urzadzenia zalezne jest od zainstalowanego

w nim oprogramowania firmware

e Schemat ideowy i projekt ptytki PCB urzadzenia sg do
pobrania na stronie_hapcan.com

2. Wersja aplikacji

UNIV 3 . 2 . 4 . X

| wersja firmware

wersja aplikacji (przekaznik bistabilny 16A)
typ aplikacji (przekaznik)

wersja procesora

procesor uniwersalny

3. Dane techniczne

Strona magistrali

Parametr Symbol Wartosc Jednostka

Napiecie zasilania Us 16-24 V DC

8,3 @ 24V (200mW)
11 @ 16V (176mW)

Pobér pradu (pobdr mocy) Is mA

Maksymalny pobdr pradu (podczas przetaczania
przekaznika jednocewkowego o rezystancji cewki 220Q; Tsmax 160 @24V mA
czas przetaczania t~ 40ms)

Typ ztacza magistrali 2x R145

Strona przekaznikéw

Parametr Symbol Typ przekaznika

SCHRACK SCHRACK SCHRACK RSTCX';R?% GS%T_R&"!E_
RT314A12 RTS3LA12 RTS3TA12 B0O12 12DC

Napiecie cewki Ucon 12V DC

Rezystancja cewki Rcor 360Q 360Q 360Q 2200 240Q

Napiecie znamionowe stykow Un 250V AC / 30V DC

Prad znamionowy stykdéw Iy 16A

Maksymalny prad rozruchow 30A/4s 30A/4s 30A/4s 30A/4s 150A

oapmainy pra Y Linrush 120A/20ms | 165A/20ms | 200A/20ms

Y 320A/200us
Typ ztacza - ztacza zaciskowe (drut 4mm?, linka 2,5mm?)
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PRZEKAZNIK BISTABILNY 16A

4.1. Schemat
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& HAPCAN

4. Hardware
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu UNIV 3.2.4.x z uzyciem przekaznikéw z jedng cewka.
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PRZEKAZNIK BISTABILNY 16A

@ HAPCAN UNIV 3.2.4.x

AUTOMATYKA DOMOWA

4.2. Podiaczenie
A\ UWAGA. Modut nalezy podiaczyé tylko do jednej fazy napiecia sieciowego 230V.
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Rysunek 2. Schemat potaczen w rozdzielni elektrycznej.

1 8

[ 1 - biato-pomararnczowy - CAN H
2 - pomaranczowy - CAN L

3 - biato-zielony - nieuzywane

4 - niebieski - CAN V+

5 - biato-niebieski - CAN GND

6 - zielony - nieuzywane

7 - biato-brazowy - CAN GND
@ 8 - brazowy - CAN V+ Jesli modut jest pierwszy lub ostatni na magistrali,
to w jednym ze ztacz BUS nalezy umiescic¢ terminator
1 8 magistrali (rezystor 1200hm).

Rysunek 3. Schemat potaczenia magistrali dla wersji ze ztgczem RJ45.

4.3. Schemat montazowy
e Plytka drukowana PCB UNIV 3.2.(3-4).x dla modutu UNIV 3.2.4.x
e Wymiary ptytki 103mm x 86.5mm
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AUTOMATYKA DOMOWA

4.4. Elementy

Oznaczenie Typ Obudowa Opis

21’71(:(5:’1;:’6&;:3’ C8, C10, C11, C16, 100nF/50V £10% 0805 Kondensator ceramiczny

C2, C3 22pF/50V £10% 0805 Kondensator ceramiczny

C4 10uF/16V £10% 0805 Kondensator ceramiczny

(e1°] 10uF/50V £10% 1206, 1210 Kondensator ceramiczny

C12, C13, C15 10uF/25V £10% 1206 Kondensator ceramiczny

Cl4 1000uF/25V 910, raster 5mm Kondensator elektrolityczny tht

C18 10uF/16V £10% SMA, SMB Kondensator tantalowy

R1, R3 10k 0805 Rezystor

R2 470 Ohm 0805 Rezystor

R4 51k 1% 0805 Rezystor

R5, R7 10k 1% 0805 Rezystor

R6 140k 1% 0805 Rezystor

RS, R9, R10, RiL, Ri2 RI3, R14 56 oy 1206 Rezystor

L1, L2, L3 BLM21A102SPT 0805 Dtawik Murata

L4 DER0705-56 7.6mm x7.6mm Dtawik Ferrocore

Y1 8MHz HC49-S Rezonator kwarcowy

D1 P6SMB33CA DO-214 Dioda zabezpieczajaca

D2 100V 1A DO-214 Dioda prostownicza

D4 Zenera 7V5 0.5W MiniMELF Dioda Zenera

D5 1N4148 0805 Dioda prostownicza

D6 MBRS140T3G DO-214 Dioda Shottky

IC1 UNIV 3 CPU SOIC-28 Procesor HAPCAN

I1C2 MCP2561-E/SN SOIC-8 CAN transceiver Microchip

IC3 MCP16301T-I/CHY SOT-23-6 Przetwornica DC/DC Microchip

I1C4 MCP1790-5002EDB SOT-223 Regulator napiecia Microchip

IC5, IC6 ULN2003 SOIC-16 Driver

CON1, CON2 95501-2881 8pin RJ45 Ztacze R145 Molex

ggng’ CON4, CON5, CON6, CON7, AK710/2-7.5-V-green | raster 7.5mm Ztacze zaciskowe PTR Messtechnik

K1, K2, K3, K4, K5, K6 Finder 95.15.2 Podstawka przekaznika Finder

Wersja z przekaznikiem z 1 cewkg

RT314A12 SCHRACK

K1, K2, K3, K4, K5, K6 styki 16A/250V L29xW12,7xH16
cewka 12V/33mA

4.5. Obudowa

¢ Obudowa Gainta, typu D6MG o szerokosci 6 modutdéw na szyne DIN 35mm

e Wymiary obudowy 90mm x 58mm x 106mm
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AUTOMATYKA DOMOWA UNIV 3.2.4.X

4.6. Obrobka mechaniczna
Zakreskowane na czerwono obszary nalezy wycigc.
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4.7. Etykieta
Edytowalna wersja etykiety dostepna jest na stronie hapcan.com.

ttr %,y t®r rt°r t=r =1

& HAPCAN 113
AUTOMATYKA DOMOWA Rerdware:
PRZEKAZNIK BISTABILNY
6 KANALOWY
In = 16A (Irozaucrowy = 30A)

Uy = 250V AC
[ e UNIV 3.2.4.x |
[ sin 00000569 |

5. Uruchomienie

5.1. Pomiar napiecia zasilajacego procesor

Po sprawdzeniu poprawnosci i jakosci lutowania nalezy podtaczy¢ napiecie zasilajace z magistrali jednoczesnie
mierzac napiecie zasilajace procesor. W tym celu nalezy podtaczy¢ woltomierz do zaciskdéw 2 i 3 ztgcza ICSP.
Napiecie zasilajgce procesor powinno wynosi¢ okoto 5V.

Rysunek 4. Pomiar napiecia zasilajgcego procesor

5.2. Sprawdzenie dziatania zegara procesora

Prawidtowe dziatanie (taktowanie) procesora mozna skontrolowaé podtaczajac tymczasowo diode LED do zaciskéw
3 i 5 ztacza ICSP. Po wiaczeniu zasilania dioda powinna zaswieci¢ dwukrotnie w sekwencji 1s swieci — 1s nie $wieci
- 1s Swieci. Jesli procesor jest w trybie programowania dioda zaswieci sie tylko raz przez 50ms.

Rysunek 5. Sprawdzenie dziatania zegara procesora

5.3. Wgranie oprogramowania firmware

Do prawidtowego dziatania urzadzenie wymaga wgrania oprogramowania sprzetowego firmware. Firmware wgrywa
sie przy pomocy programu HAPCAN Programator. Oprogramowanie firmware i program HAPCAN Programator
dostepne sg na stronie hapcan.com.
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6. Licencja

3.3

open source
ardware

Free as in Freedom

Urzadzenie Projektu Automatyki Domowej HAPCAN, Copyright (C) 2015 hapcan.com

To jest wolne urzadzenie. Mozesz modyfikowaé i rozprowadzac urzadzenie i jego dokumentacje na warunkach licencji
GNU General Public License, opublikowanej przez Free Software Foundation, w wersji 3 lub (wedlug Twojego wyboru)
w jakiejkolwiek wersji pdzniejszej.

Niniejsze urzadzenie rozpowszechniane jest z nadziejg, iz bedzie one uzyteczne, jednak BEZ JAKIEJKOLWIEK
GWARANCII, réwniez bez gwarancji PRZYDATNOSCI HANDLOWEJ albo PRZYDATNOSCI DO OKRESLONYCH CELOW.
W celu uzyskania blizszych informacji zobacz petna tres¢ licencji GNU GPL.

Powiniene$ byt otrzymacé licencie GNU GPL razem 2z dokumentacjq urzadzenia. Jesli nie spdjrz na
http://www.gnu.org/licenses/gpl-3.0.html.

7. Wersja dokumentu

Plik Wersja Opis Data
hardware
univ_3-2-4-x_a_pl.pdf revl Wersja oryginalna Lipiec 2013
univ_3-2-4-x_b_pl.pdf revl Generalna korekta Wrzesien 2013
univ_3-2-4-x_c_pl.pdf revl Zmiana obudowy Maj 2014
univ_3-2-4-x_d_pl.pdf rev2 Modut z przekaznikami tylko jednocewkowymi umieszczonymi na podstawkach. Zmieniono | Marzec 2015
zasilacz na impulsowy.
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