ﬁ HAPCAN OPROGRAMOWANIE MODULU WYJISC OC

AUTOMATYKA DOMOWA UNIV 3.9.0.0

1. Cechy

Oprogramowanie modutu 10 wyjs¢ typu otwarty kolektor UNIV 3.9.0.x

3 instrukcje sterujace wyjsciami (wtacz, wylacz, zaneguj)

3 instrukcje blokujace.

10 timer-6w (1 dla kazdego wyjscia) 1s-24h opdzniajacych wykonanie

instrukcji

e Umozliwia zdefiniowanie 128 wiadomosci CAN, ktére odebrane przez
modut moga zmieni¢ jego stan

e Umozliwia okreslenie stanow poczatkowych wyjs¢ po wiaczeniu zasilania
modutu.

e Pomiar czasu od wigczenia urzadzenia

e Monitorowanie stanu zdrowia modutu

e Nadawczy (42 wiadomosci) i odbiorczy (42 wiadomosci) bufor FIFO do

i z magistrali

2. Kompatybilnos¢

e Oprogramowanie dla modutu UNIV 3.9.0.x

e Firmware mozna wgra¢ do urzadzen z bootloaderem w wersji 3.1
i kompatybilnymi.

3. Wersja firmware

UNIV 3 . 9 . 0o . 0

| wersja firmware

wersja aplikacji

typ aplikacji (wyjscia OC)
wersja procesora
procesor uniwersalny

4. Ramki komunikacyjne (wiadomosci)

4.1. Budowa ramki wyjs¢ OC
Modut wysyta na magistrale jedng wiadomos$¢ dla kazdego kanatu w chwili, gdy zmieni sie stan jednego z wyjsc.
Ponizsza tabela pokazuje znaczenie poszczegdlnych bajtow w ramce.

Tabela 1. RAMKA WYJSC (0x309).
[ Typramki [ Flagi_ [ Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox309 [3[2]1]0] NodeNr | GroupNr | OxFF_ | OxFF | KANAL | STAN [ OxFF__| INSTR1 | OxFF | TIMER |

0x309 - modut uniwersalny, wyjscia OC

- - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”

- - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,,0”

- - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”

ODP | - flaga odpowiedzi. Jesli ramka zostata wystana w skutek zapytania o stan to ODP = 1, inaczej ODP = 0.
ODP = 0 informuje, ze stan modutu wiasnie sie zmienit.
Node Nr - numer modutu wysytajgcego wiadomosc
Group Nr - numer grupy modutu wysytajacego wiadomos¢

O |N (W

KANAL - numer wyjscia: od 0x01 - wyjscie 1do Ox0A - wyjscie 10
STAN - aktualny stan wyjscia: 0x00 - wyfaczony, OxFF - wigczony

INSTR1 - instrukcja, ktoéra oczekuje na wykonanie, lub warto$¢ OxFF, jesli zadna nie oczekuje
TIMER - czas opdznienia instrukcji oczekujacej na wykonanie dla danego kanatu, lub 0x00,

jesli zadna nie oczekuje

© 2018 hapcan.com univ_3-9-0-0a_pl.pdf - strona 1/ 6



N sz
& HAPCAN OPROGRAMOWANIE MODULU WYISC OC
AUTOMATYKA DOMOWA U N Iv 3 -9 ] 0 ] 0

4.2. Pytanie o status
Stan modutu moze by¢ sprawdzony poprzez wystanie ramki PYTANIE O STATUS (0x109) (Tabela 2).

Tabela 2. Ramka PYTANIE O STATUS (0x109).

[ Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO | D1 | D2 | D3 [ D4 [ D5 | D6 [ D7 |
[ ox109 | ox0 | KOMPID1 | KOMPID2 | OxXX | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX | OxXX | OxXX_ | OxXX_ |
[ 0x1090 | - Ramka PYTANIE O STATUS

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktory jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

W odpowiedzi modut przesle ramki statusu (jedna dla kazdego wyjscia OC) (Tabela 3). Znaczenie bajtow jest
identyczne jak dla Tabeli 1.

Tabela 3. Odpowiedz na PYTANIE O STATUS.

[ Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ 0x309 | ox1 | NodeNr | GroupNr | OxFF__ | OxFF__| O0x01 | STAN | OxFF__ | INSTR1 | OxFF__ | TIMERL |
[ Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
0x309 | Ox1 | NodeNr | GroupNr |  OxFF__ | OxFF__ | 0x02 | STAN | OxFF__| INSTR1 | OxFF__ | TIMER2 |
[Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO | Dbi [ D2 | D3 | D4 | b5 | D6 | D7 |
[ 0x309 | ox1 | NodeNr | GroupNr | OxFF__ | OxFF__| 0x03 | STAN | OxFF__ | INSTR1 | OxFF__ | TIMER3 |
Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x309 0x1 Node Nr | Group Nr OXFF OXFF 0x04 STAN OXFF INSTR1 OXFF TIMER4
Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x309 0x1 Node Nr_| Group Nr OxFF OXFF 0x05 STAN OXFF INSTR1 OXFF TIMERS
[ Typramki |  Flagi [ Modut | Grupa | DO | D1 | D2 [ D3 | D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ 0x309 | ox1 | NodeNr | GroupNr [ OxFF | OxFF | O0x06 | STAN | OxFF | INSTR1 | OxFF | TIMER6 |
[ Typramki |  Flagi [ Modut | Grupa | DO | D1 | D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox309 [ oxt | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF [ o0x07 | STAN | OxFF__ | INSTR1 | OxFF | TIMER7 |
[ Typramki |  Flagi [ Modut | Grupa | DO [ D1 | D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox309 [ oxt | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF [ o0x08 | STAN | OxFF | INSTR1 | OxFF | TIMER8 |
Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x309 0x1 Node Nr | Group Nr OxFF OXFF 0x09 STAN OXFF INSTR1 OXFF TIMER9
Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x309 0x1 Node Nr | Group Nr OXFF OxFF 0x0A STAN OXFF INSTR1 OXFF TIMER10
4.3. Pytanie o UPTIME
Modut odpowiada na pytanie o czas jaki uptynat od startu (up time).
Tabela 4. Ramka PYTANIE O UPTIME (0x113).
[ Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox113 | ox0 [ KOMPIDL | KOMPID2 | 0OxXX | 0xXX | Node Nr | Group Nr | oxXX | oxxX | oxxX | oxxx_ |
[ 0x1130 | - Ramka PYTANIE O UPTIME
KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci
Tabela 5. Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME (0x113).
[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox113 | oxt | NodeNr | GroupNr | OxFF | 0oxFF__ | OxFF | OxFF__ | UPTIME3 | UPTIME2 | UPTIME1 | UPTIMEO |
[ 0x1131 | - Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME
Node Nr - numer modutu sterownika
Group Nr - numer grupy modutu sterownika
UPTIME - (UPTIME3*256°+UPTIME2*2562+UPTIME1*256'+UPTIME0*256°) w sekundach
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4.4. Pytanie o STAN ZDROWIA modutu
Modut odpowiada na pytanie o jego kondycje.

Tabela 6. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO | D1 | D2 | D3 [ D4 | D5 [ D6 | D7 |
[ _ox115 | o0x0O [ KOMPID1 | KOMPID2 | 0x01 | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX | OxXX | OxXX | OxXX__|
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- pytanie o status

- numer modutu, ktdry jest pytany

- numer grupy modutu, ktéry jest pytany

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

Tabela 7. Ramki odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO | D1 | D2 [ D3 | D4 [ D5 [ D6 [ D7
[ ox115 | oxi | NodeNr | Group Nr | 0x01 | RXCNT | TXCNT | RXCNTMX | TXCNTMX |CANINTCNT| RXERRCNT | TXERRCNT |
[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS

Node Nr |- numer modutu sterownika

Group Nr_|- numer grupy modutu sterownika
- ramka 1 (stany od ostatniego wiaczenia)
[RXCNT _]- aktualny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO
[TXCNT _]- aktualny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO

RXCNTMX |- maksymalny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO od czasu wiaczenia modutu

[[TXCNTMX |- maksymalny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO od czasu wiaczenia modutu
[CANINTCNT] - ilog¢ restartéw interfejsu CAN

- aktualny rejestr btedéw odbioru interfejsu CAN

- aktualny rejestr btedéw nadawania interfejsu CAN

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ oxi15 | oxt | NodeNr | GroupNr | 0x02 | OxFF | OxFF | RXCNTMXE [ TXCNTMXE [CANINTCNTE| RXERRCNTE | TXERRCNTE |
[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na PYTANIE O STAN ZDROWIA

Node Nr |- numer modutu sterownika

Group Nr_ |- numer grupy modutu sterownika
- ramka 2 (maksymalne zarejestrowane stany i zapisane w pamieci eeprom)

- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej poziom zajetosci bufora odbiorczego
FIFO

- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej poziom zajetosci bufora nadawczego
FIFO od czasu wiaczenia modutu

CANINTCNTE|- maksymalna zarejestrowana w pamieci nieulotnej ilos¢ restartéw interfejsu CAN

- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej rejestr bteddéw odbioru interfejsu CAN

— maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej rejestr bledéw nadawania interfejsu
CAN

Aby wyzerowa¢ wartosci maksymalne zapisane w pamieci eeprom modutu, nalezy wysta¢ ramke jak w Tabeli 8.
Modut nie odpowiada na te ramke.

Tabela 8. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O WYZEROWANIE (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ oxt15 [ ox0 [KOMPID1 [ KOMPID2 | 0x02 [ 0xXX [ NodeNr | Group Nr | 0oxXX [ oxxX | 0xxX [ OxXx_ |
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- pytanie o wyzerowanie

- numer modutu, ktéry jest pytany

- numer grupy modutu, ktory jest pytany

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

© 2018 hapcan.com univ_3-9-0-0a_pl.pdf - strona 3/ 6



N sz
& HAPCAN OPROGRAMOWANIE MODULU WYISC OC
AUTOMATYKA DOMOWA U N Iv 3 -9 ] 0 ] 0

5. Sterowanie

Modut moze by¢ sterowany bezposrednio z komputera, lub posrednio - przez inne moduty. W obu przypadkach mozna
wykorzysta¢ opisane ponizej instrukcje sterujgce. Instrukcje blokujagce 0xDD-0xDF mozna wykorzystac¢ tylko przy
sterowaniu posrednim.

5.1. Instrukcje sterujace
W tabeli zebrano instrukcje wykonywane przez modut.

Tabela 9. Kodowanie instrukcji sterujgcych modutem

Kod Instrukcji it:;?(;
Instrukcja Opis ~§ oS
INSTR1 | INSTR2 | INSTR3 | INSTR4 | INSTR5 [ INSTR6 | INSTR7 | INSTR8 =3 %
2|8
WYLACZ 0x00 \WYJSCIE WYJZSCIE TIMER OxXX OxXX OxXX OxXX ZMInz:ggzy wybrane wyjscia, pozostate pozostang bez
WLACZ 0x01 walscm WYJZSCIE TIMER 0xXX 0xXX O0xXX 0xXX | Wiaczy wybrane wyjécia, pozostate pozostang bez zmian. | vV | vV
\WYJISCIE|WYJISCIE Ustawi stan wybranych wyjé¢ na przeciwny, pozostate
ZANEGUJ] 0x02 2 TIMER 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX pozostana bez zmian.
0xXX - bajt moze mie¢ dowolng wartos¢
wv::cre WYJ_fCIE Opis
0x01 0x00 - <00000001> <00000000> - tylko wyjscie OC1
0x02 0x00 - <00000010> <00000000> - tylko wyjécie OC2
0x03 0x00 - <00000011> <00000000> - wyjscie OC1i OC2
0x04 0x00 - <00000100> <00000000> - tylko wyjécie OC3
OxFF 0x03 - <11111111> <00000011> - wyjécia OC1-OC10
WYJISCIE1
bit <0> - wyjscie OC1, bit <1> - wyjécie OC2, bit <2> - wyjscie OC3, bit <3> - wyjécie OC4,
bit <4> - wyjscie OC5, bit <5> - wyjécie OC6, bit <6> - wyjécie OC7, bit <7> - wyjécie OC8
WYJISCIE2
bit <0> - wyjscie OC9, bit <1> - wyjécie OC10, bit <2> - nieuzywany, bit <3> - nieuzywany,
bit <4> - nieuzywany, bit <5> - nieuzywany, bit <6> - nieuzywany, bit <7> - nieuzywany
TIMER Opis
0x00 - instrukcja zostanie wykonana natychmiast
0x01 - instrukcja zostanie wykonana z opdznieniem 1s
OxFF - instrukcja zostanie wykonana z opdznieniem 24h
Odblokuje wybrane boksy — boksy zostang sprawdzone
ODBLOKUJ BOKS 0xDD | BoksX | BoksY OxXX 0xXX OXXX OXXX OXXX przy odebraniu kolejnej wiadomosd z magistrali 4
Zablokuje wybrane boksy - boksy zostang pominiete przy
ZABLOKUJ BOKS OxDE | BoksX | BoksY OxXX 0xXX OXXX OXXX OXXX | Cdebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali 4
Zaneguje blokade tzn. zablokuje boksy jesli byty
ZANEGUJ BLOKADE OxDF BoksX | BoksY 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX odblokowane i vice versa Vv

0xXX - bajt moze mie¢ dowolng wartos¢

BoksX Opis
0x00 - od Boksu 1
0x01 - od Boksu 2

O0x7F - od Boksu 128

BoksY Opis
0x00 + 0 -(i zaden inny)
0x01 + 1 -(i jeden nastepny)

0x7F +127 -(i 127 nastepnych)
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5.2. Timer

Wykonanie wszystkich instrukcji (oprocz blokujacych 0xDD-0xDF) moze by¢ opdznione wykorzystujac timer-y.
Kazdy kanat posiada wlasny niezalezny timer. Czas opdznienia moze by¢ ustawiony w zakresie 1s - 24h. Ponizszy
wykres pokazuje zalezno$¢ czasu opoznienia od wartosci rejestru TIMER.

100000 -

24h, krok 15min

10000 +

60min, krok 1min

1000 4

5min, krok 5s

[
=)
S

60s, krok 1s

Czas opoznienia [s]

10 A

o
I
-

u

wartos¢ rejestru TIMER

Rysunek 1. Zalezno$¢ czasu opdznienia od wartosci rejestru TIMER.

5.3. Sterowanie bezposrednie

Sterujac bezposrednio nalezy wysta¢ na magistrale, ciag bajtéow jak w Tabeli 10. W odpowiedzi modut wysle ramki
(0x109) aktualnych standw.

Tabela 10. Ramka STEROWANIE BEZPOSREDNIE (0x10A)

[ Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa | DO | D1 [ D2 | D3 [ D4 [ D5 | D6 [ D7 |
[ oxi0A | ox0 | KOMPID1 [ KOMPID2 | INSTR1 | INSTR2 | Node Nr | Group Nr | INSTR3 | INSTR4 | INSTR5 | INSTR6 |
[ 0x10A0 | - ramka zawierajaca instrukcje do wykonania

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest sterowany
- numer grupy modutu, ktdry jest sterowany
INSTR1-6 | - 6 bajtéw instrukcji do wykonania

5.4. Sterowanie posrednie

Przy sterowaniu posrednim modut bedzie reagowat na wiadomosci wystane przez inne moduty w sieci. To, ktére
wiadomosci majg oddziatywac¢ na modut, okresla sie podczas konfiguracji zaleznosci komunikacyjnych. Zaleznosci
te zdefiniowane sg w 128 boksach (komoérkach pamieci).

Sterowanie posrednie posiada mozliwo$¢ ustawienia prostych warunkéw wykonania instrukcji. Wykorzystuje sie do
tego instrukcje blokujace jak w Tabeli 9. Instrukcji blokujacych nie mozna uzy¢ w sterowaniu bezposrednim.

6. Konfiguracja
Ponizsze parametry modutu moga by¢ konfigurowane w tej wersji firmware. Konfiguracje wykonuje sie uzywajac
oprogramowania HAPCAN Programator.

6.1. Identyfikator modutu

Kazdemu modutowi w sieci HAPCAN musi by¢ przypisany unikalny numer. Numer ten sktada sie z dwoch bajtéw,
numeru modutu (1 bajt) i numeru grupy (1 bajt). Przynalezno$¢ modutu do konkretnej grupy moze miec¢ znaczenie
przy programowaniu systemu. Na przykfad niektére urzadzenia mogag reagowa¢ na wiadomosé wystana przez
dowolny modut w danej grupie.

6.2. Opis modutu
W celu utatwienia uzytkownikowi identyfikowania modutu w sieci, moze on zostac¢ opisany 16 znakami.

6.3. Nazwy wyjsé
Kazde wyjscie moze byc¢ opisane 32 znakami.

6.4. Stany poczatkowe wyjs¢ po wiaczeniu zasilania

Dla kazdego wyjscia indywidualnie mozna okresli¢ stan, jaki przyjmie po wiaczeniu modutu (np. po zaniku
zasilania). Wyjscie moze by¢ wytaczone, wigczone lub przyjaé ostatni stan zapisany w nieulotnej pamieci. Zapis
stanu wyj$¢ do nieulotnej pamieci nastepuje po 6s od wykonania instrukcji. Modut wysyta na magistrale
wiadomosci o stanie poczatkowym wyjsc.
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6.5. Notatka tekstowa.
Do 1024 znakdéw tekstowych moze by¢ zapisanych do pamieci procesora. Mogg to by¢ np. uwagi do konfiguracji
modutu

6.6. Zaleznos$ci komunikacyjne

Do programowania zaleznoséci pomiedzy modutami stuzy sterowanie posrednie, czyli sterownie wiadomosciami
pochodzacymi od innych modutdw. Kazdy modut podczas zmiany jego stanu (np. wcisniecia lub zwolnienia
przycisku w module przycisk) wysyta informacje, ktdra moze by¢ wykorzystana do sterowania tym samym
modutem, a takze do sterowania innymi modutami znajdujacymi sie na magistrali. W tym celu modut posiada 128
boksow (komorek pamieci), do ktdrych mozna wpisa¢ wiadomosci, na jakie modut ma reagowa¢, kiedy odbierze je
z magistrali. Kazdy boks zawiera informacje o tym, jaka wiadomos$¢ ma zainicjowac dziatanie oraz jaka instrukcja
ma by¢ wykonana kiedy ta wiadomos$¢ zostanie odebrana.

Box 1l ® Na rysunku obok zaprogramowano instrukcje
: negowania aktualnego stanu wyjscia OC2 w momencie
W”“”;""S"“““'e 200 piEmmE gy . odebrania wiadomosci pochodzacej od modutu
ad B S przycisk o ID (4,1) - patrz na opis ramki przycisk
w dokumencie ,Opis oprogramowania” dla modutu

|:30 =10 =04 =01 =FF =FF <02 =FF x00 =FF =FF =FF & 0K pl’ZYCISk.
TP Bajty wiadomosci zapisane sy w formacie

e N e e vty Xmu || szesnastkowym.

Modut ‘wiadomosé Opis

Operatory przed bajtami informuja, ze modut
zareaguje na wiadomos$¢ odebrang z magistrali,

w ktorej ten bajt:
X - moze mie¢ dowolng wartoséc
= - bedzie identyczny z tutaj podanym
| - bedzie rézny od tutaj podanego
< - bedzie mniejszy lub réwny tutaj podanemu
> - bedzie wiekszy lub réwny tutaj podanemu
W tym przyktadzie:
=30 =10 - wiadomos$¢ od modutu przycisk
=04 =01 - ID modutu to (4,1)
=FF =FF - te bajty nie sq wykorzystywane w module przycisk i sq zawsze réwne OxFF
<02 - numer przycisku mniejszy lub réwny 2, czyli 1 lub 2
=FF - przycisk wcisniety
x00 - jest to bajt informujacy o stanie diody LED w module przycisk. Poniewaz nie chcemy uzalezniac¢
wykonania instrukcji od tego bajtu, wiec moze on mie¢ dowolng wartosc.
=FF =FF =FF - te bajty nie sgq wykorzystywane w module przycisk i sq zawsze réwne OxFF

W konsekwencji modut wykona instrukcje kiedy odbierze wiadomos$¢ od modutu przycisk o ID (4,1), ze przycisk 1 lub 2
zostat wcisniety. Instrukcja wykona sie niezaleznie od tego czy dioda LED w module przycisk $wieci sie, czy nie.

Kazda wiasna i odebrana z magistrali wiadomos¢ informujgca o zmianie stanu modutu jest sprawdzana z kazdym
aktywnym (odblokowanym) boksem w kolejnosci od boksu nr 1 do 128. W zwigzku z tym mozna ustawi¢ reakcje
na te samg wiadomos$¢ w dwéch lub wiecej boksach. Na przyktad w pierwszym instrukcja moze wykona¢ sie bez
opo6znienia, a w drugim kolejna instrukcja po definiowanym czasie. Wazne jest zachowanie logicznej kolejnosci
wykonywania instrukcji, aby uzyskac¢ pozadane dziatanie modutu. Wywotanie instrukcji, ktéra ma wykona¢ sie bez
opo6znienia anuluje ustawiong dotychczas instrukcje z opdznieniem.

Boksy mozna dynamicznie aktywowac¢ (odblokowywacd) i dezaktywowaé (zablokowywad). Stuza do tego instrukcje
blokujace (Tabela 9). W ten sposdb mozna kontrolowac jakie boksy maja by¢ sprawdzane po odebraniu
wiadomosci.

7. Licencja

“ Oprogramowanie sprzetowe Projektu Automatyki Domowej HAPCAN, Copyright (C) 2018 hapcan.com
™

To jest wolne oprogramowanie. Mozesz je modyfikowac¢ i rozprowadza¢ na warunkach licencji GNU General Public
open source License,lgpublikowanej przez Free Software Foundation, w wersji 3 lub (wedtug Twojego wyboru) w jakiejkolwiek

wersji pdzniejszej.

Niniejsza oprogramowanie rozpowszechniane jest z nadziejq, iz bedzie one uzyteczne, jednak BEZ JAKIEJKOLWIEK
FrecasinFreedom GWARANCII, réwniez bez gwarancji PRZYDATNOSCI HANDLOWEJ albo PRZYDATNOSCI DO OKRESLONYCH CELOW.

W celu uzyskania blizszych informacji zobacz petna tresc licencji GNU GPL.

Powiniene$ byl otrzyma¢ licencje GNU GPL razem z oprogramowaniem. Jesli nie spdjrz na
<http://www.gnu.org/licenses/>.

8. Wersja dokumentu
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