@ HAPCAN
AT OMATY A DOMOWA Modut uniwersalny UNIV 2.0

Cechy:

« Podstawa do budowy PC interfejsow systemu

automatyki domowej HAPCAN.

- Implementuje wymagania standardu ISO-11898 dla
warstwy fizycznej

- Zgodny z CAN 2.0B

- Predko$¢ magistrali 125kbps

- Maksymalnie do 112 modutéw moze pracowac na
jednej magistrali

- Wysoka odpornos¢ na zaktécenia dzieki
zastosowaniu magistrali roznicowej

- Niezasilane urzadzenie nie zaktéca dziatania sieci
CAN

- Zaprogramowany HAPCAN UART bootloader
umozliwiajacy tadowanie oprogramowania firmware

- Parametry UART: predkos$¢ 115200bps, 8bit
dtugos¢ danych, brak kontroli parzystosci

- Mikrokontroler PIC18F2580

- Transceiver CAN MCP2551

- Napiecie zasilania 10-24V

« Nieulotna pamiec¢ programu i danych Wersja urzadzenia
- 32 kB FLASH (zywotnos$¢ 100,000 cykli
zapis/kasowanie) UNIV 2.0

- 256 B EEPROM (zywotnos$¢ 1,000,000 cykli

zapis/kasowanie)
. Peryfena_” o ) Obudowa zalaczona

- 19 wejs¢/wyjsc¢ ogdlnego przeznaczenia

- 1 wyjscie PWM

- 1 UART

- Obstuguje SPI, 1°C

- 7 dostepnych kanatéw 10-bit przetwornika
analog/digital

nie

Opis

Jest to modut uniwersalny systemu HAPCAN. Moze by¢ uzyty do budowy interfejsu systemu. Wymaga tylko kilku
elementow zewnetrznych by stworzy¢ np. interfejs RS232C lub ethernetowy. Modut uniwersalny ma zaprogramowany
HAPCAN UART (Universal Asynchronous Receiver/Transmitter) bootloader, ktéry pozwala na zatadowanie
oprogramowania. Dziatanie modutu zalezy od ukfadu pracy i zatadowanego oprogramowania.

Schematy i oprogramowanie firmware jest do pobrania na stronie http://siwilo.com/hapcan/devices pl/

Odpowiednie oprogramowanie moze by¢ pobrane ze strony http://siwilo.com/hapcan/software pl/

UART Bootloader

Dzieki bootloader-owi komunikacja z modutem jest mozliwa nawet, jesli nie jest zaprogramowany zaden firmware.
Wymagany jest do tego komputer PC z oprogramowaniem HAPCAN Programator. Zobacz opis aplikacji dla modutu
UNIV 2.0.
Bootloader umozliwia:
- Ustawienie opisu (o dtugosci 16 znakéw).
- tadowanie oprogramowania firmware do modutu. Nawet, kiedy firmware jest uszkodzony, to w dalszym ciggu
istnieje mozliwos¢ tadowania poprawnego.
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Wyprowadzenia
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Rysunek 1. Wyprowadzenia UNIV 2.0
Opis wyprowadzen
1 RB7 Port B <7> wejscie/wyjscie danych 15 RC3 Port C <3> wejscie/wyjscie danych
2 RB6 Port B <6> wejscie/wyjscie danych SCK SPI zegar wejscie/wyjscie
3 RB5 Port B <5> wejécie/wyjécie danych SCL I°C zegar wejscie/wyjscie
4 RB4 Port B <4> wejécie/wyjscie danych 16 RC2 Port C <2> wejscie/wyjscie danych
5 CAN L CAN Low-Level Voltage 1/0 17 RC1 Port C <1> wejscie/wyjscie danych
6 CAN H CAN High-Level Voltage 1/0 18 RCO Port C <0> wejscie/wyjscie danych
7 RB1 Port B <1> wejscie/wyjscie danych 19 Vcc Zasilanie
INT1 Zewn. przerwanie 1 20 GND Masa
8 RBO Port B <0> wejscie/wyjscie danych 21 RAS5 Port A <5> wejscie/wyjscie danych
INTO Zewn. przerwanie 0 AN4 A/D wejscie kanat 4
9 +5V OUT | Wyjscie +5V, max 5mA 22 RA4 Port A <4> wejscie/wyjscie danych
10 GND Masa 23 RA3 Port A <3> wejscie/wyjscie danych
11 RC7 Port C <7> wejscie/wyjécie danych AN3 A/D wejscie kanat 3
RX UART wejscie danych 24 RA2 Port A <2> wejscie/wyjscie danych
12 RC6 Port C <6> wejscie/wyjscie danych AN2 A/D wejscie kanat 2
X UART wyjscie danych 25 RA1 Port A <1> wejscie/wyjscie danych
13 RC5 Port C <5> wejécie/wyjécie danych AN1 A/D wejscie kanat 1
SDO SPI wyjscie danych 26 RAO Port A <O> wejécie/wyjscie danych
14 RC4 Port C <4> wejécie/wyjécie danych ANO A/D wejscie kanat 0
SDI SPI wejscie danych 27 MCLR Reset
SDA I°C wejscie/wyjscie danych 28 RS Wejscie kontroli narastania zbocza
transceiver-a
Dane techniczne
Parametr Symbol Wartos¢ Jednostka
Napiecie zasilania Ucc 10 - 24 V
Prad zasilania Icc 25 mA
Maksymalny prad jednego wyjscia Isoonemax 5 mA
Maksymalny zsumowany prad wszystkich wyjs¢ Tsoalimax 5 mA
Zakres temperatury pracy Tavs -40 - 85 °

Innych oraz szczegdtowych danych szukaj w dokumentacji uktadow PIC18F2580 i MCP2551.
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Schemat
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Rysunek 2. Schemat UNIV 2.0
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Diagram systemu

RS232C SCIEMNIACZ ODB. PODCZER.
Dodatkowe Dodatkowe Dodatkowe
i Somenty odmomka
RS232C podczerwieni
UNIV 2.0 UNIV 1.0 UNIV 1.0
: % é i % % ’ % %
CAN L % % %% % % CAN L
1200hm CANH I (( i I CANH  1200hm
GND GND
CAN v+ ﬂ CAN V+
MAGISTRALA HAPCAN
Rysunek 3. System HAPCAN z interfejsem zbudowanym na module UNIV 2.0
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Rysunek 4. Wymiary modutu UNIV 2.0
Wersja dokumentu
Plik Opis Data
univ_v2-0a_pl.pdf Wersja oryginalna Czerwiec 2007
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